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ENGENHARIA BIOMEDICA APLICADA A REABILITACAO EM POS-OPERATORIO
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Resumo: O objetivo deste trabalho é desenvolver uma ferramenta para auxiliar no processo de recuperagao
pos-operatdria de procedimentos de mastectomia. Utilizando de ferramentas de reconhecimento corporal e
interfaces virtuais, serdo quantificados os dados relacionados a amplitude de movimento de ambos o0s
bragos dos pacientes, agindo como uma ferramenta de acompanhamento de progresso para as terapias de
Reabilitagdo desenvolvidas no Laboratério de Engenharia de Reabilitagdo Sensoério-motora. Com isto, sera
possivel avaliar a evolugdo dos pacientes caso a caso, bem como determinar a eficacia/eficiéncia das
alternativas de terapia que empregam Realidade Virtual (VR). Para a captura dos dados de posicionamento
corporal utiliza-se a cdmera Kinect® da Microsoft, presente no console Xbox 360. Esta dispbe de uma
biblioteca de fonte aberta, a qual torna possivel explorar suas ferramentas como desenvolvedor, e utilizar o
maximo potencial de seus algoritmos de reconhecimento corporal e facial. Ao final, espera-se tornar
possivel quantificar o progresso obtido com as interfaces virtuais ja presentes no laboratério, dando carater
ainda mais técnico as pesquisas ali desenvolvidas.
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