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Resumo: Este trabalho descreve o projeto de construgdo do sumé de robd, que tem como principal objetivo
produzir conhecimento da pratica acerca de roboética, automagédo, programagdo, comandos elétricos,
desenvolvimento de pegas. O sumé de robb consiste em uma modalidade de competicdo de lutas contra
robés, que assemelha ao sumé humano. A elaboragdo e construgdo deste robé foram necessarios a
utilizagdo de microcontroladores, sensores, protocolos de comunicacéo, sistema de tracdo e integracéo de
sistemas de diferentes disciplinas, como mecanica, elétrica e controle. O robé de sumé é um passo
importante no processo do desenvolvimento de conhecimento na area de automagéo, pois qualquer rob6
autébnomo necessita da integragdo entre mecanica, eletrénica e software.
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